Sollevatore telescopico rofativo RTH4.18
&ﬂ%ﬂﬁﬂom Capacitt massima di sollevamento 4.000 Kg (a 500 mm di distanza dal piano verticale di appoggio forche)
Altezza massima di sollevamento 17,56 m
Modello MERCEDES OM 924 LA euro 4 Inferim
Potenza nominale 95 KW-129 cva 2.200 giri/min
Coppia massima 500 Nm a 1.400 giri/min
MOTORE Cilindrata 441
Numero cilindri 4'in linea
Alimentazione Diesel a iniezione diretta turbocompresso
Impianto di raffreddomento Acqua — infercooler
Tipo Idrostatica a circuito chiuso
Modello Bosch — Rexroth
TRASMISSIONE Massima pressione 500 bar
Cilindrate Pompa a cilindrata variabile (cilindrata max 65 cc/giro) a confrollo elettronico Motore a cilindrata variabile
(cilindrata max 85 cc/giro)
Cambio Dropbox a 2 rapporti (4,53-1,43) Avanti e indietro
Rapporto totale di frasmissione 17,5 su ogni assale
Assale posteriore Oscillante, sterzante con bloccaggio idraulico
Assale anteriore Sterzante
LR ] Freno di servizio Multidisco a bagno d"olio su ogni assale a comando idraulico
Freno di stazionamento Idraulico ad azione negativa
Misure pneumatici 18x19,5
Velocita massima fraslazione 40 km/h
Sforzo max di trazione al gancio 80 Kn
PRESTAZIONI Pendenza superabile 44%
Raggio di sterzata (alle forche) 597 m
Totale a vuoto 15.100 kg
MASSE Anteriore a vuoto (braccio refratto e abbassato) 7.050 kg
Posteriore a vuoto (braccio retratto e abbassato) 8.050 kg
Gasolio 1651
CAPACITA AdBlue 401
SERBATOI Olio idraulico 1801
E IMPIANTI Olio motore 161
Acqua di raffreddamento 231
Pressione max di lavoro 350 bar
Tipologia impianti Load sensing
IMPIANTO Pompa servizi Bosch Rexroth — A cilindrata variabile (cilindrata max 40 cc/giro) — Portata massima 90 |/min
:,DE%A,\l’:g\(,?MEN" Distributore per movimenti braccio e torrefta Saver Danfoss — Valvola elettroproporzionale SIL 2
Distributore per stabilizzatori Bosch Rexroth — Attuatori elettro-draulici
Comando movimenti 2 joysfick Saver Danfoss a due assi con dispositivo uomo morto — Gestione con tecnologia CAN bus
Lunghezza massima (braccio retratto e abbassato) 6.596 mm (al piano verticale di appoggio forche)
Larghezza massima 2.492 mm (su ruote)
DIMENSIONI Altezza massima (braccio retratto e abbassato) 3.039 mm (su ruote)
Passo 2.900 mm
Altezza minima da terra 315 mm
EN 13849: riguardante la sicurezza di tutti i controlli della macchina
EN 13000: riguardante gli standard delle gru idrauliche
OO | ot s bl s o8 el dvtof s
NORMATIVE Egp]s?k%%snguurdunte o stabilita dinamica dei carrelli e p
97/68,/CE: riguardante gli standard di emissioni dei motori
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Magni Telescopic Handlers srl
Via Magellano, 22 - 41013 Castelfranco Emilia, Modena, ltalia
Tel: +39 059 8630811 - Fax: +39 059 8638012

commerciale@magnith.com - www.magnith.com

| dati del presente opuscolo sono informativi e possono essere modificati senza preavviso
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Altezza massima di sollevamento: 17,56 m
Sbraccio massimo: 14,26 m

Motore: Mercedes 95 Kw - 129 v
Trasmissione idrostatica a controllo elettronico
Stabilizzatori pivotanti



Cabina visibilita totale vodelo depositato MAGNI

Cabina pressurizzata
ISO 10.263

Avria condizionata e
riscaldamento di serie

Display touch screen
in cristallo con joystfick
control

Da sinistra:
e Schermata di guida

e Schermata gestione
stabilizzafori

e Schermata di
controllo del carico

e Schermata gestione
climatizzazione
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Diagramma portate su stabilizzatori estesi 360°
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Diagramma portate frontale su pneumatici
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Diagramma portate laterale su pneumatici Argano W 3,5
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Braccio tralicciato con argano JW 2000
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Piattaforma estensibile rotante REP 2/5 Piattaforma telescopica fissa TP

19 18 177 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0-1m
11514 1312 1110 9 8 7 T T ‘ ““‘
] 28 |- Pl T 1]
20 e 1l23. 27 |- FMETELESCOPIC m27,4§ |
19 - PLATFORM TP
8 F
ol R
16 —
15 7
14 20
13 19
12 18
: Mra .
10 / L) 16 /
) / . .
8 ——1 8 14
7 500 ’ B ]’ ;
6 —1— 6 \
* NE . I SWkg
L luse 3
a8 Il o HH] et A
O ) e 2 : / U %
1 =L ST 1 8 /
m 0 L om 7
-1 ‘ -1 6
m | :
16 15 14 13 12 11 10 3 21 0-1-2-3m A -
| 3 0
2 fgn =
; ; - ‘ ,J —
, o BE = ®
E=l [ [T [ [ ] \
19 18 17 16 15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0-1m
Piattaforma telescopica sopra-sotto TP O-U Piattaforma telescopica sopra-sotto TP O-U
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Sistema universale multiuso:
® clevatore felescopico

e Sistema antisganciamento dell'accessorio (brevetto MAGNI)

® gru idraulica
® piattaforma elevabile portapersone e Sistema intelligente di riconoscimento accessori RFID




